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1.  WSTEP.
1.1. Podstawaopracowania.

Zlecenie Przedsigbiorstwa Wodociagbw i Kanalizacji
nr TDI1/2221/2/2010/8476 z dn. 19.01.2010r. na wykonanie prac projektowo —
kosztorysowych modernizacji przepompowni przy ul. Wiejskiej 95 w Jeleniej
Gorze.

1.2. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem opracowania jest projekt budowlany przebudowy
przepompowni sciekow bytowych PS 2 przy ul. Wigjskiej 95 w Jeleniej Gorze.
Projektowana przebudowa obejmuje:

- wymiang pomp i instalacji hydraulicznej,

- wymiang instalacji sterowniczej z szafka ,

- wymiang ptyty przykrywajacej z wiazem,

- montaz urzadzen monitorujacych prace przepompowni,

- budowe tymczasowego kanatu omijajacego przepompowni¢ i umozliwiajacego
funkcjonowanie sieci kanalizacji sanitarnej w ul. Wiejskiej w czasie robot.

1.3. Zakres opracowania.

Opracowane obejmuje:

opis techniczny,

czes¢ graficzna,

uzgodnienia,

mapy ewidencyjne i wypisy z ewidencji gruntow,

1.4. Materialy wyjsciowe.

a) Warunki techniczne wydane przez PWiK WODNIK.
b) Mapy do celéw projektowych.

c) Mapy ewidencyjne i wypisy z ewidencji gruntéw,

d) Uzgodnienia branzowe.



2. TEREN INWESTYCJI.

Teren inwestycji stanowi dziatka nr 41/2, w jednostce m. Jelenia Gora,
Obreb: 0060-60, AM 29. wiasnos¢ Gmina Jelenia Gora, administrowanie - Miejski
Zarzad Drog i Mostow.

Teren inwestycji:

- nie jest wpisany do rejestru zabytkow,

- nie wystepuja na nim obiekty zabytkowe ani stanowiska archeologiczne,
- nie wystepuja szczegodlne formy ochrony przyrody okreslone w art.6 ustawy

z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody.

3. ISTNIEJACE ZAGOSPODAROWANIE TERENU.

Pompownia PS 2 zlokalizowana jest bezposrednio przy ul. Wiejskiej.
Teren przepompowni ogrodzony jest siatka metalowa z furtka.
Urzadzenia  technologiczne  znajduja sie w  podziemnym  zbiorniku
z polimerbetonu przykrytym ptyta zelbetowa. Ponad teren wyprowadzona jest
zelbetowa ptyta przykrywajaca z wilazem . Przy ogrodzeniu zlokalizowana jest
szafka zlacza kablowego z licznikiem energii oraz szafka sterownicza.

4. OCENA STANU TECHNICZNEGO PRZEPOMPOWNI.

Pompownia PS 2  jest pompownia  przestarzata  technicznie
i technologicznie. Na skutek awarii jest obecnie wytaczona z eksploatac;ji.
Doptywajace do pompowni scieki pozostaja spictrzone i odptywaja przez
przelew awaryjny do dalszego odcinka kanalizacji grawitacyjnej.
Rurociagi poza przepompownia oraz zbiornik przepompowni sa w dobrym
stanie technicznym i nadaja si¢ do dalszej eksploatacji.
Istniejacy stan  przepompowni zobrazowano dokumentacja fotograficzna
zamieszczona W zalaczeniu — zat. 5.



5. PLANOWANY SPOSOB ZAGOSPODAROWANIA TERENU.

Na terenie przepompowni projektuje sie odcinek kanatu awaryjnego, ktory
umozliwi  przeptyw sciekow podczas wykonywania prac zwiazanych z jej
przebudowa i w przypadku awarii podczas dalszej eksploatacji.

Prace obejmujace wymiang :

- pomp i instalacji hydraulicznej,

- instalacji sterowniczej,

- plyty przykrywajacej z wiazem,

prowadzone bg¢da w obrgbie zbiornika przepompowni.

Nowa szafka sterownicza zamontowana zostanie w miejscu istniejacej,

szafka telemetrii na niezaleznym stelazu.

Po wykonaniu przebudowy zagospodarowanie terenu przepompowni i terenu
przylegtego nie ulegnie zmianie.

6. OBLICZENIA
8.1 llos¢ sciekéw
Do pompowni PS 2 doplywaja $cieki podawane przez pompownig przy

ul. Batalionobw Chtopskich oraz scieki z zabudowy mieszkaniowej przy
koncowym odcinku ul. Wiejskiej.

Zrodio Qqr roczne Qqra. N Qmaxd. Qn. N Qmaxh. Qs
sciekow [m¥rok] | [m¥%d]| ¢ | [m¥d] | [m%h]| " | [m*%h]| [Us]
Pompownia
przy
ul. Batalionéw 90,72 | 25,2
Chtopskich
Zabudowania
przy ulicy
Wiejskiej 7850,7 | 2151 | 13 | 27,96 | 1,16 |20 2,32 | 0,64
Razem
doPS 2 93,04 | 25,84

8.2 Dobdr pomp i rurociagu ttocznego
Dla obliczonej ilosci $ciekdw i warunkow wysokosciowych dobrano pompy

FA10.53W+FK 17.1-6/12K — 2 szt. Dopuszcza si¢ zastosowanie pomp
rownowaznych o parametrach przedstawionych w zalacznikach 1 - 4

I odpowiadajacych wymaganiom okreslonym w p. 8.
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7.

ZAKRES PRZEBUDOWY.

1)

2)

3)

4)

Budowa rurociagu awaryjnego z rur PVC-U kl. N
o srednicy D315mm i dtugosci tacznej L =5,60 m wraz

Z armatura i potaczeniem z kanatami istniejacymi.
Wypompowanie sciekow i osadow, wyptukanie zbiornika.

Demontaz:

ogrodzenia o dt. ok. 10m wzdtuz projektowanego kanatu
awaryjnego,

betonowej ptyty przykrywajacej, srednica 2,0m, grubos¢ 0,30m,

wszystkich urzadzen i armatury w pompowni ( pompy, rurociagi
prowadnice, drabinka),

rurociagu tlocznego poza przepompownia z powigkszeniem

srednicy przejscia przez sciang przepompowni z DN 80 do DN 150

Naprawa i uszczelnienie:

przejscia rurociagu doptywowego i przelewowego

przez sciang zbiornika,

uszkodzen po zdemontowanych pompach i innych elementach
przepompowni,

innych uszkodzen stwierdzonych po wypompowaniu zbiornika.

5) Montaz:

pomp, prowadnic, rurociagdw ttocznych z armatura, wewnatrz
przepompowni,

przejscia szczelnego i rurociagu ttocznego z rur PE D 160
L= 1,7mna zewnatrz zbiornika przepompowni,

pokrywy przepompowni z wilazem ze stali nierdzewnej

I kominkiemi wentylacyjnym zaopatrzonym w biofiltr,
drabinki ztazowej,

sondy hydrostatycznej,

instalacji sterowniczej z szafka,

systemu monitoringu z szafka telemetryczna.
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8.1.

8.2.

WYMAGANIA MATRIALOWE | TECHNOLOGICZNE.

Kanat awaryjny.

rury i ksztattki lite, kielichowe PVC-U ( zgodnie z PN-EN 1401: 1999)
w kolorze pomaranczowm (RAL 8023), taczone na uszczelkg, $rednica
D315, klasa N, dtugos¢ taczna L = 5,60 m,

ztaczki kanalizacji zewnetrznej tego samego producenta, w tym samym
systemie i klasie wytrzymatosci co rurociagi,

zasuwy nozowe do zabudowy podziemnej DN 300 — 4 szt.

Rurociag ttoczny.
rurociag ttoczny zrur PEL100 SDR 17 D 160x9,5, dlugos¢ 1,7m

8.3 Przepompownia

pompy np. FA10.53W+FK 17.1-6/12K — 2 szt. lub inne réwnowazne o
parametrach jak w zat. 1-4, spetniajace wszystkie ponizsze wymagania:
praca pomp naprzemienna ( jedna zapewnia 100% wydajnosé, a druga
stanowi jej 100% czynna rezerweg),

w sytuacjach zwickszonego doptywu pompy przechodza w tryb pracy
rownolegtej,

korpus pompy z zeliwa zabezpieczony trwata zywica epoksydowa, odporna
na korozyjne oddziatywanie sciekdw,

wirnik otwarty typu vortex z wolnym przelotem o wielkosci co najmniej
100 mm,

wirniki pomp pokryte antykorozyjna powtoka ceramiczna, zabezpieczajaca
przed scieraniem (np. CERAM) o grubosci ok. 1- 3 mm - nie zawierajaca
rozpuszczalnikdw, o przyczepnosci na mokro min. 13 N/mm2, co zapewni
wydtuzenie zywotnosci wirnika oraz zwigkszenie odpornosci na dziatanie
sciekow.

silniki pomp posiadaja obudowe o stopniu ochrony przynajmniej IP68,

silniki pomp o klasie izolacji F,

silniki pomp przystosowane do pracy w wynurzeniu ( tryb S1),

wat pompy ze stali nierdzewnej,

pompy posiadaja zabezpieczenie termiczne, bimetaliczne,
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pompy wyposazone w czujniki wilgoci. Czujniki wilgoci dla wszystkich
pomp umieszczone w komorze pomiegdzy czescia hydrauliczna a elektryczna
pompy. Nie dopuszcza sie zastosowania czujnikow wilgoci w komorze
elektrycznej silnika. Przekazniki do czujnikdw wilgoci umieszczone w
tablicy sterowniczej. Dzigki temu Operator otrzyma odpowiednio wczesnie
informacje 0 zuzyciu si¢ uszczelnienia i bedzie miat czas na reakcje -
wymiang uszczelnienia.
pompy powinny posiada¢ podwojne uszczelnienie mechaniczne kasetowe
(weglik krzemu/ weglik krzemu) — uszczelnienie wykonane z weglikdw
krzemu i1 zamontowane w kasecie ze stali nierdzewnej. Nieduza odlegtos¢
miedzy kaseta z uszczelnieniami a dolnym tozyskiem watu skraca jego
dlugos¢ 1 tym samym redukuje drgania, natomiast otwory na bocznej
powierzchni kasety powoduja rownomierne zwilzanie olejem i chtodzenie
powierzchni uszczelnienia. Wielokrotnie zwigksza to zywotnos¢ pompy i w
rezultacie zmniejsza pdzniejsze koszty eksploatacyjne, co jest szczegolnie
wazne Eksploatatora.
piony ttoczne wewnatrz pompowni ze stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
wszystkie spoiny taczace elementy rurociagu tlocznego w pompowni
wykona¢ w technologii wiasciwej dla stali kwasoodpornej (metoda TIG, przy
uzyciu gtowicy zamknigtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub
automatu CNC), przy czym wykonane spawy powinny by¢ udokumentowane
wydrukiem parametrow spawania,
piony ttoczne taczy¢ z armatura kotnierzami ze stali 1.4301 wg PN-EN
10088-1,
piony ttoczne taczy¢ ze soba za pomoca tréjnika ortowego zapewniajacego
minimalne straty hydrauliczne, wykonanego ze stali 1.4301 wg PN-EN
10088-1,
prowadnice pomp ze stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
wszystkie potaczenia srubowe ($ruby, nakretki, podktadki) nalezy wykonaé
ze stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
wszystkie elementy kotwiace konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy
wykona¢ w catosci ze stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
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armatura zwrotna musi posiada¢ certyfikat zgodnosci z PN-EN 752-6 -
zawory zwrotne kulowe kotnierzowe z kula gumowana pokryte trwata farba
epoksydowa odporna na dziatanie sciekdw,

armatura odcinajaca — zasuwy odcinajace migkkouszczelnione kotnierzowe z
klinem gumowanym, pokryte trwata farba epoksydowa odporna na dziatanie
sciekow,

zasuwy montowane sa na pionowym odcinku rurociagow ttocznych,

dla potaczen kotnierzowych stosowaé uszczelki wykonane z gumy odpornej
na dziatanie sciekow,

pompowni¢ zaopatrzy¢ w drabinke o szerokos¢ zgodnej z norma PN-80 M-
49060 (co najmniej 30 cm), umozliwiajaca zejscie na dno zbiornika,
wykonang ze stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

w pokrywie wilaz prostokatny, zapewniajacy swobodny montaz i demontaz
pomp (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPIB Dz. U. 93.96.438), (gorne
uchwyty prowadnic pomp musza znalez¢ si¢ w swietle wiazu),

stosowac wtaz wykonany z materiatow odpornych na korozje w agresywnym
srodowisku -stal 1.4301 wg PN-EN 10088-1, zabezpieczony zamkiem przed
otwarciem przez osoby niepowotane,

wymiar wilazu i jego lokalizacja na ptycie obudowy musi umozliwiaé
swobodny montaz i demontaz pomp zgodnie z Rozporzadzeniem MGPIB Dz.
U. 93.96.438,

wlaz wyposazy¢ w blokade uniemozliwiajaca samoczynne jego zamknigcie
w trakcie obstugi pompowni,

wentylacje zbiornika zapewni¢ poprzez system wentylacji nawiewno —
wywiewnej realizowany za pomoca dwoéch przewodow z rur PVC ¢ 110
z kominkiem wentylacyjnym wyposazonym w biofiltr z wymiennym
wktadem,

pompy montowaé¢ na stopie sprzegajacej ze zlaczem samozaciskowym,
umozliwiajacym demontaz z poziomu terenu,

do wyciagania pomp zamontowac¢ tancuchy dtugoogniowe o grubosci oczka 5
mm wykonane ze stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
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» na wysokosci ok. 0,4m ponizej ptyty wiazu wykonaé przejscie kablowe Dn
110 przystosowane dla rury AROT D 100, ktora przeprowadzone beda
przewody pomp oraz przewody plywakowych sygnalizatorow do szafy
sterowniczej,

= w celu uniemozliwienia pojawienia si¢ réznych potencjatéw i
niebezpiecznych napig¢ na przedmiotach metalowych (drabinka, podest,
prowadnice, korpusy silnikbw pomp), zastosowac potaczenia
wyréwnawcze,

= przewdd wyréwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym
podiaczeniem do gtdwnej szyny ekwipotencjalnej,

= wyposazenie pompowni musi posiada¢ deklaracje¢ zgodnosci z norma
PN-EN 752-6,

= wszystkie opisy na urzadzeniach musza by¢ wykonane w jezyku polskim,

= kazde urzadzenie musi posiada¢ dokumentacje techniczno-ruchowa DTR

w jezyku polskim.

8.4 Rozdzielnia sterujgca

Wymagania ogolne

= znak CE,

= obudowa z PP zbrojonego widknem szklanym o podwyzszonej odpornosci
na promienie UV,

= stopien ochrony nie mniejszy niz IP 44,

= drzwi zamykane na zamki z wktadka patentowa,

= wszystkie gniazda zabudowane wewnatrz sterownicy ( brak elementéw
wystajacych na zewnatrz),

= rozdzielnia winna by¢ zlokalizowana w miejscu istniejacej,

= wykonanie rozdzielni sterujacej zgodne z dyrektywami:
- 73/23/EEC - wyposazenie elektryczne do stosowania w okreslonym
zakresie napigc,

- 89/336/EEC — zgodnos¢ elektromagnetyczna.

15



WYyposazenie rozdzielni sterujacej

- obudowa z PP zbrojonego witoknem szklanym o podwyzszonej odpornosci na
promienie UV, z podstawa do wkopania,

- stopien ochrony nie mniejszy niz IP 44,

- drzwi zamykane na zamki z wktadka patentowa,

UWAGA: wszystkie gniazda zabudowane wewnatrz sterownicy ( brak elementéw wystajacych

na zewnatrz)

- mikroprocesorowy sterownik programowalny ze zintegrowanym panelem
operatorskim oraz portem RS232/485 i protokotem Modbus do wyprowadzenia
sygnatdbw do modemu komunikacji wspotpracujacy z sonda hydrostatyczng 4-
20mA kontrolujaca poziom sciekOw w czesci retencyjnej

- wylacznik gtowny,

- przetacznik praca automatyczna — 0 - praca reczna ( reczna wytacznie do celow
serwisowych),

- wylaczniki réznicowopradowe oddzielne dla kazdej pompy i obwodu sterujacego

- wylacznik réznicowopradowy,

- lampki sygnalizacyjne pracy i awarii pomp i zasilania,

- lampka alarmowa zewngtrzna,

- grzatka z termoregulatorem,

- zabezpieczenie przed sucho biegiem poprzez wytacznik ptywakowy,

- zabezpieczenie przepigciowe kl. C,

- czujnik kontroli faz z kontrola kierunku obrotow,

- zabezpieczenie zwarciowe silnikow,

- zabezpieczenie nadpradowe silnikow,

- pomiar pradu pobieranego przez pompy,

- licznik czasu pracy pomp realizowany przez sterownik,

- wyswietlacz poziomu wypeltnienia komory retencyjnej na sterowniku,

2 x przekaznik NIV-101/A (silnik pompy jest wyposazony w zabezpieczenie
bimetaliczne oraz w czujnik wilgoci w komorze olejowej )

- 1 x gniazdo serwisowe 230V
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- 1 x gniazdo do podtaczenia agregatu pradotworczego z recznym przetaczeniem (
UWAGA : moc wyjsciowa agregatu musi by¢ 3-4 x wigksza niz moc silnika
pomp),

- oswietlenie wewngetrzne szafy sterujacej,

- wylacznik ptywakowy 1 szt. do awaryjnego sterowania pompami w przypadku
awarii sondy,

- wyjscie przez port RS232/485 do systemu monitoringu bezprzewodowego
kompatybilnego z systemem uzytkowanym przez operatora sieci kanalizacyjnej

(modem z obustronna transmisja danych),

Funkcje rozdzielni sterujacej:

- sterowanie praca pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci zataczania i
wylaczania pomp (przetaczanie pomp po kazdym cyklu pracy)

- zadawanie poziomdw zataczania i wylaczania pomp z poziomu terenu poprzez
zmiang nastaw sterownika

- kontrola poziomu maksymalnego sciekdéw w zbiorniku (przepetnienie),

- kontrola poziomu minimalnego sciekow w zbiorniku (suchobieg),

- sterowanie praca pomp za pomoca sondy hydrostatycznej,

- dwustopniowe zabezpieczenie przed dostepem do danych oséb niepowotanych,

- archiwizacja komunikatow, ostrzezen i alarméw w zaprogramowanych
przypadkach w okresie co najmniej 1 tygodnia (czasy pracy pomp, pobér pradu,
zuzycie energii elektrycznej)

- kontrola otwarcia/zamknigcia drzwi rozdzielni sterujacej z sygnatem alarmu

wilamania

8.5 Monitoring

Modut telemetryczny zamontowany w osobnej szafce z zasilaczem buforowym oraz
przekaznikami interfejsowymi.

Sygnaty z szafy sterowniczej pobierane za pomoca przekaznikow dobierajac je do
sygnatow.
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Montaz monitoringu wykonywany jest przez wyspecjalizowana firme.

System wizualizacji i monitoringu Net-23 - w oparciu 0 pakietowa transmisje
danych (GPRS ). System pozwala na monitorowanie przepompowni i sterowanie
praca sciekdw w trybie rzeczywistym, oraz przesyla sygnaty alarmowe w przypadku
awarii automatyki. Dla zapewnienia stabilnosci pracy oparty zostat na systemie
operacyjnym Linux Fedora.

Urzadzenie monitorujace typu Kol28 produkowane jest specjalnie na potrzeby
monitoringu przepompowni Net-23.

Urzadzenia te przesylaja dane za pomoca pakietow UDP.

8.5.1 Dodatkowe wymagania dotyczace monitoringu:

- informacje przesytane w oparciu o technologiec GPRS (General Packet Radio
Service)

- podglad biezacego stanu pracy przepompowni oraz danych zarchiwizowanych
winien by¢ przedstawiany na stronie internetowej,

- informacje o przepetnieniu przepompowni winny by¢ przesytane na wskazany
telefon komérkowy w formie SMS lub jako oddzwanianie z okreslonym przez
uzytkownika opdznieniem,

- centralny system zbierania i archiwizacji danych (serwer systemowy) wyposazony
w dwa niezalezne Iacza internetowe z systemem awaryjnego zasilania, systemem
awaryjnego archiwizowania danych (streamer) oraz skutecznymi zabezpieczeniami
antywirusowymi, bez koniecznosci zakupu dodatkowych licencji w przypadku
rozbudowy systemu o wigksza ilos¢ obiektéw. System wizualizacji musi zapewniac
mozliwos¢ dotaczania nowych obiektdw do systemu bez dodatkowych kosztéw
wynikajacych z przygotowania nowych synoptyk.

- serwer musi posiada¢ funkcje zdalnych zmian programowych, konserwacyjnych
itp., bez koniecznosci dojazdu do klienta.

- administrowanie serwerem systemowym oraz jego obstuga serwisowa przez caty
czas eksploatacji lezy po stronie dostawcy systemu i nie obcigza inwestora lub

uzytkownika.

18



- optata za przesyt danych (transmisja GPRS) jest stata, tj. niezalezna od ilosci
przesytanych danych z obiektu.

- mozliwos¢ wykonywania analiz dla kazdego obiektu, praca pomp, awarie, serwis —
Czasy napraw, serwis - czasy reakcji.

- pola informacyjne dla kazdego obiektu zawierajace dane niezbedne do lokalizacji
obiektu, jego doktadnym wyposazeniu, poziomach pracy, dostepne w czytelny
sposbb a niezbedne w codziennej eksploatacji i przydatne podczas serwisu, np. typ
zainstalowanej pompy, srednica i wyposazenie zbiornika itp.

- dziatanie systemu powinno by¢ potwierdzone co najmniej 2-letnim okresem jego
funkcjonowania u innych uzytkownikéw. Na zyczenie Inwestora dostawca systemu

jest zobowiazany do udokumentowania powyzszego faktu.

8.5.2 Opis modutu telemetrycznego NET — 23

Modut telemetryczny NET — 23 z wbudowanym modemem GSM pracujace
w sieci GSM w trybie pakietowej transmisji danych GPRS / EDGE. Urzadzenie
stuzy do monitoringu oraz sterowania praca urzadzen z wykorzystaniem
wbudowanych wejs$¢ / wyjsc. Prostota montazu i konfiguracji a takze niezawodnos¢
sprawity, ze modut stosowany jest w réznych dziedzinach gospodarki wymagajacej

monitorowania i sterowania praca automatyki przemystowe;j.
Specyfikacja wejsé/ wyjs€ kodera monitoringu

> 8 wejs¢ analogowych - 4 standard 4-20mA i 4 standard 0-10V (z mozliwoscia
konfiguracji programowe)

8 wejs¢ binarnych

8 wejs¢ konfigurowalnych in / out

2 wejscia licznikowe zakres od 0-200 Hz

3 wyjscie analogowe

YV V V V V

8 wyjs¢ binarnych typu OC

Zasilanie

¢ 12/24DC
¢ 24V AC
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Programowanie urzadzenia

¢

Programowanie urzadzenia lokalne przez port RS232 z mozliwoscia konfiguracji
parametrow transmisji APN, IP , interwat , itp. , konfiguracji wejs¢ binarnych ,
wejs¢ uniwersalnych - wyzwalanie NC-NO.

Zdalne programowanie urzadzenia .

Zabezpieczenie transmisji przy pomocy identyfikatora urzadzenia oraz

programowania z konkretnego adresu IP.

9.WYKONANIE ROBOT.

9.1.

9.2.

Montaz przewodow zewnetrznych.
Montaz rur nalezy prowadzi¢ wedtug ponizszych zasad:
uktadanie rur przeprowadza si¢ na podsypce z piasku o grubosci 10 cm

z wyprofilowanym tozyskiem nosnym o kacie podparcia 90° oraz scisle wedtug
zaprojektowanego spadku,

do montazu nalezy stosowac tylko rury i ksztattki pozbawione wad,

w miejscu ztaczy kielichowych wybra¢ piasek na gtebokos¢ okoto 5,0 cm,
w celu dokonania potaczenia,

nalezy zwrdci¢ uwage na sposéb umieszczenia uszczelki we wgtebieniu kielicha
rury, sprawdzajac czystos¢ wglebienia i scistos¢ przylegania uszczelki,

przed montazem bosy koniec rury posmarowaé srodkiem poslizgowym
zalecanym przez producenta, stosowanie olejow i smarow jest niedopuszczalne,

nalezy przestrzega¢ okreslonej przez producenta gigebokosci wcisku bosego
konca w kielich i technologii taczenia rur,

skracanie rur wymaga cigcia w plaszczyznie prostopadtej do osi rury i fazowania
przycigtego konca.

Montaz wyposazenia pompowni.

Pompy montowa¢ zgodnie z instrukcja dostawcy. Rurociagi tloczne i armature
—zgodnie z rysunkami zamieszczonymi w czesci graficznej.
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10. ROBOTY ZIEMNE .
10.1. Warunki bhp.

Roboty ziemne nalezy wykonywaé¢ zgodnie z norma BN-83/8836-02 —
»-Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze”, oraz Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy wykonywaniu robét budowlanych (Dz. U. z dn. 19 marca 2003 r.).

10.2. Wykop.

Projektuje sie wykopy waskoprzestrzenne umocnione deskowaniem petnym
0 szerokosci w swietle umocnien 1,0 m.
Umocnienia wykona¢ z szalunkéw systemowych dostosowanych do rodzaju gruntu
i glebokosci robot. Gorna krawedz szalunkdéw wyprowadzi¢ 10 cm ponad krawedz
wykopu.

Stosowa¢ systemy szalunkowe, ktore zostaly przebadane i posiadaja
swiadectwa bezpieczenstwa zezwalajace na stosowanie ich w tym celu.
Ponizej podano wymagana min. wytrzymatos$¢ systemow szalunkowych
w zaleznosci od giebokosci prowadzonych robot .

Gtebokos¢ wykopu Wymagana wytrzymatos¢ szalunku
2m 11,92 kN/m?
3m 17,47 KN/m?
4m 23,02 kN/m?
5m 28,58 kN/m*
6m 34,13 kN/m?

Wykop nalezy poglebia¢ stopniowo. Sciana czasowo nieodeskowana moze
wynosi¢ 0,3 m. Dno wykopu winno by¢ wykonane ze spadkiem podanym w
projekcie technicznym, réwne, pozbawione elementdw o ostrych krawedziach.
Nalezy pozostawié¢ na dnie wykopu warstwe gruntu o grubosci 20 cm, a nastgpnie
pogtebi¢ wykop reczne do projektowanej rzednej i odpowiednio profilowaé¢ dno.
Pogtebianie wykona¢ bezposrednio przed utozeniem rur.

Ewentualne przekopy wypetni¢ piaskiem i zagescic.

Urobek nalezy sktadowac z jednej strony wykopu w odlegtosci min. 1,0 m od
krawedzi.

Wykop nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem woda z opaddéw atmosferycznych przez
wyprofilowanie terenu ze spadkiem umozliwiajacym odptyw wod od wykopu.
Wykop pozostawiony na noc nalezy przykry¢, ogrodzi¢ i oswietlic $wiattami
ostrzegawczymi.

Zasyp wykopu w poboczu drogi wykona¢ wg uzgodnienia MZDiM.
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11. ODBIORY.

Catosc¢ robot oraz odbiory czgsciowe i koncowy kanalizacji wykona¢ zgodnie
Z normami:

- PN-EN12050-1:2001 Przepompownie $ciekdw w budynkach i ich otoczeniu.
Zasady budowy i badania. Cz. 1. Przepompownie $ciekdw zawierajacych
fekalia.

- PN-EN 752-6:2002 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne- Cz. 6 Uktady pompowe,

- PN-EN12050-4: 2002 Przepompownie sciekdw w budynkach i ich otoczeniu.

Zasady budowy i badania. Cz. 4. Zawory zwrotne do pompowni $ciekdw bez
I z fekaliami.

- PN-EN 1610: 2002, PN-EN 1610: 2002/Ap1 Budowa i badanie przewodéw

kanalizacyjnych,

- PN-EN 1852-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemn

bezcisnieniowe systemy przewodowe z polipropylenu ( PP) do odwadniania
I kanalizacji,

- PN-EN 1401-1 ,,Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmigkczonego polichlorku winylu
(PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek

I systemu

- PN-ENV 1046:2002 — ,,Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych.
Systemy do przesytania wody i sciekdw na zewnatrz konstrukcji budowli.
Praktyczne zalecenia uktadania przewoddw pod ziemia i nad ziemia”.

- PN-EN 1917:2004 - "Studzienki wtazowe i niew}azowe z betonu niezbrojonego ,
z betonu zbrojonego wtdknem stalowym i zelbetowe"

- PN-EN 476:200 - ,,Wymagania og6lne dotyczace elementéw stosowanych w
systemach kanalizacji grawitacyjnej”.

- PN-EN 124:2000 - ,Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do
nawierzchni dla ruchu kotowego i pieszego. Zasady konstrukcji, badania typu,
znakowanie, sterowanie jakoscia”.

- PN-EN 1610- ,,Budowa i badania przewodow
kanalizacyjnych”.

- PN-EN 752-1 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogolne i definicje,

- PN-EN 752-2 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania,

- PN-EN 752-3 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Planowanie,

- PN-EN 752-4 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Obliczenia hydrauliczne

I oddziatywania na srodowisko,

- PN-EN 752-5 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Modernizacja,

- PN-EN 752-7 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Eksploatacja i uzytkowanie,

- PN-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych.

Scianki szczelne,

- PN-EN 13508-1 Stan zewnetrznych systeméw kanalizacyjnych. Wymagania

0gdlne,
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- PN-EN 13508-2 Stan zewnetrznych systemOw kanalizacyjnych. System
kodowania inspekcji wizualnej

Odbiorom czesciowym podlegaja elementy ulegajace zakryciu w szczegdlnosci:
- wykop,

— umocnienie wykopu,

— podtoze pod rurociag,

— ulozenie przewoddw,

— oproznienie zbiornika ze sciekdw i osadow i wyptukanie,

— demontaz istniejacych urzadzen,

— montaz urzadzen przepompowni,

— odtworzenie i uporzadkowanie terenu.

Wykonawca do odbioru winien przedstawié:

- mapy geodezyjne inwentaryzacji powykonawczej w skali 1: 500,

- geodezyjny wypis ditugosci wykonanych sieci z podzialem na sie¢ grawitacyjna
I ci$nieniowa,

- protokoty rozruchu pompowni,

- protokoty nastaw pompowni,

- pomiary ochrony przeciwporazeniowej,

- pomiary rezystancji izolacji,

- DTR pompowni i sterownicy,

- karty gwarancyjne na pompownig, wraz z armatura, pompami i pozostatymi
zamontowanymi urzadzeniami,

- liste czesci pomp,

- wykaz czesci zastosowanych w sterownicy z wyszczegdlnieniem producenta, typu,
zakresu dziatania, ilosci sztuk,

- aprobaty, atesty, certyfikaty zastosowanych materiatow i urzadzen na zgodnos¢

Z wymienionymi wyzej normami,

- protokoty préb cisnieniowych.

12. WYTYCZNE BHP

= Roboty montazowe rurociagbw poza pompownia prowadzi¢ w odwodnionym
I umocnionym wykopie.

= Roboty montazowe rurociagbw w pompowni prowadzi¢ w oproéznionym i
wyczyszczonym zbiorniku.

23



Zapewni¢ bezpieczne warunki pracy sprzetu mechanicznego i $Srodkéw
transportu.
Zapewni¢ bezpieczne warunki pracy ludzi w studzienkach kanalizacyjnych i
przepompowni.
Zabezpiecza¢ wykopy po zakonczeniu dnia pracy przez szczelne przykrycie,
ogrodzenie, oswietlenie swiattami ostrzegawczymi.

Wszystkie prace wykonywac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury

dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz .401.)

13.

13.1 Zakres robot dla calego zamierzenia budowlanego i kolejnos¢ realizacji

INFORMACJA DO PLANU BIOZ

poszczegolnych obiektow.

Budowa projektowanej sieci kanalizacji deszczowej wymaga wykonania

nastepujacych robot wymienionych w kolejnosci ich realizaciji:

organizacja ruchu na czas budowy,

wykop waskoprzestrzenny o $cianach pionowych o gt¢bokosci do 3,5 m,
reczny transport rur do wykopu,

uktadanie rur na podsypce , montaz ksztattek i armatury,

wykonanie obsypki ochronnej wokot rurociagu z piasku — warstwa 0,3m
ponad gorna krawedz rury, z pozostawieniem odkrytych potaczen,
préba szczelnosci,

zasyp wykopu gruntem niewysadzinowym, zaggszczenie zasypu,
demontaz pokrywy zbiornika,

demontaz urzadzen i instalacji wewnatrz istniejacej pompowni,
mechaniczny transport elementéw przepompowni do zbiornika,
montaz urzadzen, przewoddéw, armatury,

odtworzenie nawierzchni,

uporzadkowanie terenu.

13.2 Wykaz obiektdw istniejacych na terenie inwestycji .

Na terenie objetym inwestycja znajduja si¢ nastgpujace obiekty:

droga gminna o nawierzchni asfaltowej — ul. Wiejska,
sieci uzbrojenia podziemnego — kanalizacyjna, energetyczna,

Istniejaca przepompownia kanalizacji sanitarnej podlega przebudowie
podlegaja na wymianie urzadzen, rurociagdw iarmatury wewnatrz
istniejacego zbiornika polimerbetonowego.
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13.3 Elementy zagospodarowania dziatki i roboty, ktore moga stwarza¢
zagrozenie dla bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

Istniejace obiekty kanalizacji sanitarnej, moga stwarza¢ zagrozenie
dla bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

W trakcie budowy projektowanej sieci kanalizacji sanitarnej wystepuja roboty,
0 ktérych mowa w art. 2la Prawa budowlanego i Rozporzgdzeniu Ministra
Infrastruktury z dn. 27 sierpnia 2002r. ( Dz. U Nr 51 poz. 1256) w szczegdlnosci
istnieje mozliwos¢:

— przysypania ziemia,

— upadku z wysokosci,

— zatrucia gazami z kanalizacji.

Wystepuje obowigzek sporzadzenia planu BIOZ.
Wszystkie prace nalezy wykonywaé¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra

Infrastruktury dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz .401.)
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